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OBJETIVO GENERALOBJETIVO GENERAL

ConsecuciConsecucióón de un producton de un producto--sistema adecuado para su utilizacisistema adecuado para su utilizacióón en n en 
entornos agresivos como es un invernadero, trasladando una tecnoentornos agresivos como es un invernadero, trasladando una tecnologlogíía a 
loglogíística asentada actualmente en sectores industriales y de distribstica asentada actualmente en sectores industriales y de distribuciucióón a n a 
un nuevo sector, como es el de la agricultura constituyendo asun nuevo sector, como es el de la agricultura constituyendo asíí una gran una gran 
innovaciinnovacióón.n.

OBJETIVO DE LA TAREAOBJETIVO DE LA TAREA

CaracterizaciCaracterizacióón y seguimiento del comportamiento de materiales y n y seguimiento del comportamiento de materiales y 
componentes electrcomponentes electróónicos utilizados en sistemas de manutencinicos utilizados en sistemas de manutencióón y de su n y de su 
ppéérdida de funcionalidad en ambientes agresivos encontrados en rdida de funcionalidad en ambientes agresivos encontrados en 
invernaderos.invernaderos.
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TAREAS Y CRONOGRAMATAREAS Y CRONOGRAMA

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4
Diseño de sistemas logisticos intramuros para entornos fiables agresivos: Mecanica

T1 Caracterizacion de ambientes agresivos
T2 Seleccion de elementos y sistemas mecanicos
T3 Establecimiento de criterios de selección
T4 Extracion de conclusiones
T5 Propuesta de soluciones
T6 Seguimiento del banco de pruebas
T7 Extraccion de conclusiones

Diseño de sistemas logisticos intramuros para entornos fiables agresivos: Sensorica y electronica
T1 Especificacion del detalle del proyecto
T2 Analisis de los componentes actuales
T3 Establecimiento de criterios de selección
T4 Seguimiento del banco de pruebas
T5 Extraccion de conclusiones

ULMA HANDLING SYSTEMS

20102007 2008 2009
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TAREAS 1 y 2 TAREAS 1 y 2 

--ElaboraciElaboracióón de una base de datos n de una base de datos 
con el objetivo de agrupar con el objetivo de agrupar 
problemproblemááticas y facilitar el anticas y facilitar el anáálisis a lisis a 
realizarrealizar

-- CaracterizaciCaracterizacióón de los ambientes n de los ambientes ⇒⇒
 MecanismosMecanismos

-- AnAnáálisis de los elementos de los lisis de los elementos de los 
vehvehíículos culos ⇒⇒

 
CaracterCaracteríísticas comunessticas comunes
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TAREAS 1 Y 2TAREAS 1 Y 2

ConclusiConclusióónn

-- Los fallos o mecanismos de degradaciLos fallos o mecanismos de degradacióón mn máás frecuentes en los s frecuentes en los 
componentes de los vehcomponentes de los vehíículos de ULMA Hculos de ULMA H--S son los cortocircuitos, derivas a S son los cortocircuitos, derivas a 
tierra, fentierra, fenóómenos de corrosimenos de corrosióón acelerada (componentes metn acelerada (componentes metáálicos), licos), 
enfragilizacienfragilizacióónn a temperaturas bajas de trabajo y a temperaturas bajas de trabajo y fotodegradacifotodegradacióónn 
(componentes polim(componentes polimééricos).ricos).
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TAREA 3: MecTAREA 3: Mecáánicanica

-- AnAnáálisis telisis teóóricos para diferentes componentes:ricos para diferentes componentes:

•• Mecanismos de corrosiMecanismos de corrosióónn

•• Alternativas de materialAlternativas de material

•• Criterios de diseCriterios de diseññoo

-- Requerimientos mecRequerimientos mecáánicos de los componentes nicos de los componentes ⇒⇒
 

AnAnáálisis de soluciones lisis de soluciones 
actuales orientadas a otras aplicaciones.actuales orientadas a otras aplicaciones.

-- Requerimientos econRequerimientos econóómicos.micos.
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TAREA 3: MecTAREA 3: Mecáánicanica

-- DefiniciDefinicióón de soluciones para diferentes componentes del prototipo n de soluciones para diferentes componentes del prototipo 
(provisional):(provisional):

•• Bastidor: Acero de construcciBastidor: Acero de construccióón galvanizado pintadon galvanizado pintado

•• Ejes: Acero al C o acero aleado tratado en origen pintadoEjes: Acero al C o acero aleado tratado en origen pintado

•• Ruedas: PA 6, Ruedas: PA 6, VulkollanVulkollan®®

•• PiPiññones: Acero al C tratados con ones: Acero al C tratados con sursulfsursulf + + oxinitoxinit

•• Rodillos: Acero galvanizadoRodillos: Acero galvanizado

•• RaRaííles: Acero de construcciles: Acero de construccióón galvanizado y pintado, aleacin galvanizado y pintado, aleacióón de n de 
aluminio serie 6000 endurecido por tratamiento taluminio serie 6000 endurecido por tratamiento téérmico (VTD rmico (VTD looploop))
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TAREA 3: TAREA 3: SensSensóóricarica y electry electróónicanica

-- AnAnáálisis telisis teóórico para diferentes componentes:rico para diferentes componentes:

•• Mecanismos de defectos elMecanismos de defectos elééctrico ctrico -- electrelectróónicosnicos

•• Alternativas de componentesAlternativas de componentes

•• Criterios de selecciCriterios de seleccióón e instalacin e instalacióónn

-- Requerimientos tRequerimientos téécnicos de los componentes electrcnicos de los componentes electróónicos nicos ⇒⇒
 

AnAnáálisis de lisis de 
soluciones actuales orientadas a otras aplicacionessoluciones actuales orientadas a otras aplicaciones

-- Requerimientos econRequerimientos econóómicosmicos
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TAREA 3: TAREA 3: SensSensóóricarica y electry electróónicanica

-- DefiniciDefinicióón de soluciones para diferentes componentes del prototipo (provin de soluciones para diferentes componentes del prototipo (provisional):sional):

•• Dispositivos de control Dispositivos de control ⇒⇒
 

Armario grado de protecciArmario grado de proteccióón IP 65n IP 65

•• PLCPLC

•• VariadoresVariadores

•• ServosServos

•• Dispositivos de campoDispositivos de campo

•• AparellajeAparellaje de seguridad de seguridad ⇒⇒
 

Grado de protecciGrado de proteccióón IP 65n IP 65

•• Sensores Sensores ⇒⇒
 

Grado de protecciGrado de proteccióón IP 65, Rango temperatura (problemn IP 65, Rango temperatura (problemáática en tica en 
limite superior), en sensores limite superior), en sensores óópticos filtro de polarizacipticos filtro de polarizacióónn

•• Motores Motores ⇒⇒
 

Grado de protecciGrado de proteccióón IP 65, preferible servomotoresn IP 65, preferible servomotores

•• Periferia distribuida Periferia distribuida ⇒⇒
 

Grado de protecciGrado de proteccióón IP 65n IP 65

•• Cableado Cableado ⇒⇒
 

Racores y prensaestopas en armarios, mangueras o tubos para Racores y prensaestopas en armarios, mangueras o tubos para 
guiar los cables y evitar golpes guiar los cables y evitar golpes 
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TAREA 3: TAREA 3: SensSensóóricarica y electry electróónicanica

•• Condiciones de instalaciCondiciones de instalacióónn

•• Prevenir salpicaduras de agua en los dispositivos (montajes en Prevenir salpicaduras de agua en los dispositivos (montajes en 
altura)altura)

•• Prevenir posibles caPrevenir posibles caíídas de objetos sobre los dispositivos das de objetos sobre los dispositivos 

•• Sellado de los mecanizados mediante siliconaSellado de los mecanizados mediante silicona

•• Procurar que los sensores sean Procurar que los sensores sean prepre--cableados o en caso de que cableados o en caso de que 
tengan conector que los conectores tengan un grado de proteccitengan conector que los conectores tengan un grado de proteccióón n 
IP65IP65
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MUCHAS GRACIAS POR SU MUCHAS GRACIAS POR SU 
ATENCIATENCIÓÓNN
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